BLATTA D

DOSIER TECNICO

Ingenieria de conteo 3D.
Del acceso al dato.

Arquitectura, principio de medida, criterios de instalacion, procesamiento
local y plataforma cloud.




BLATTA D3D

ALCANCE TECNICO

RESUMEN

Una cadena completa de

medicion y operacion.

BLATTA D3D integra sensor, proceso local, comunicaciones, cloud y visualizaciéon en

una dnica arquitectura.

2,70-3,50 m

altura recomendada

<2%

error medio documentado*

QUE ENTREGA EL SISTEMA

e Ocupacién actual por recinto y zona.

e Estado operativo del punto de conteo.

* Valores sujetos a implantacion, calibracion, infraestructura y condiciones ambientales.

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION

~£2m

ancho de paso de referencia

<100 ms

retardo indicado hasta
visualizacion*

IN [/ OUT

clasificacion bidireccional

WEB

PC, tablet y smartphone

e Entradasy salidas por acceso.

e Historicos, graficas y exportacion.
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BLATTA D3D ARQUITECTURA

ARQUITECTURA FUNCIONAL

Cinco capas. Un Unico dato
operativo.

Cada capa transforma la medicidn anterior y conserva el contexto de acceso, zona 'y
recinto.

Sensor cenital 3D

Captura volumen y movimiento en la zona de paso.

v

— Proceso local

O

TTT Detecta, sigue y clasifica cada cruce.
v

@) Concentrador web

Recibe y consolida las mediciones.

v
~ Dashboard
Organiza recinto, zona y camara.
v
Operacion
- Consulta desde PC, tablet o movil.

Resultado: un balance comin de entradas, salidas y ocupacién disponible para operacion y andilisis.

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION
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BLATTA D3D SENSOR 3D

El volumen y la trayectoria
determinan el cruce.

La vision cenital 3D analiza la zona de paso sin depender Unicamente de una imagen
plana.

Mapa volumétrico de la zona

Silueta y trayectoria

Evento de entrada o salida

Proyeccion 3D Deteccion

Un patrén infrarrojo estructura la escena. La vision artificial identifica siluetas
compatibles con personas.

Seguimiento Clasificacion

El sistema calcula la trayectoria dentro del Una linea virtual determina entrada o salida.
drea configurada.

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION
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BLATTA D3D

CONDICIONES DE INSTALACION

IMPLANTACION

La precision empieza en la

geometria.

Altura, carril, sentido, iluminacién y recorte lateral se definen y validan para cada

dacceso.

o1
Lineas virtuales

Definen el punto y el sentido del cruce.

03
Flujo real
La validacion se realiza con pruebas de paso.

EXTERIOR

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION

ALTURA RECOMENDADA

2,700 3,50 m

PASO DE REFERENCIA

Aproximadamente 2 m

POSICION

Cenital sobre el carril

02
Recorte lateral

Separa dreas contiguas y evita interferencias.
e
04

Entorno

La zona debe permanecer libre de obstéaculos.

Proteger la zona de medida de la luz solar directa.
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BLATTA D3D INSTALACION PERMANENTE

DESPLIEGUE PERMANENTE

Integracion sobre puertq, truss o
estructura fija.

La solucidn se adapta a la geometria real del acceso y consolida varios puntos en
zonas operativas comunes.

CRITERIOS PARA VARIOS SENSORES EN PARALELO

e Definir un carril independiente para cada zona de deteccidn.

e Evitar solapamientos entre sensores contiguos.

e Ajustar recortes laterales y lineas virtuales por acceso.

e Verificar el sentido IN/OUT con circulacion real.

e Comprobar alimentacion, red y llegada del dato al concentrador.

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION

06



BLATTA D3D DESPLIEGUE TEMPORAL

CARPA DE CONTEO

Una zona de medicion modulary
protegida.

Pensada para accesos temporales o exteriores donde la estabilidad del entorno forma
parte de la precision.

2m 3m

ancho de paso fondo

3,50m Dual

altura total respaldo opcional

La ubicacion, el anclaje, la alimentacion y la conectividad se validan para cada evento.

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION
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BLATTA D3D PROCESO LOCAL

La inteligencia empieza junto al
acceso.

El equipo Windows procesa los sensores, conserva mediciones y transmite resultados
al concentrador.

FUNCIONES DEL EQUIPO LOCAL

Clasificacién simulténea de entradas y salidas.
Almacenamiento local de las mediciones.
Transmision paralela al concentrador web.

Supervision del estado técnico y de comunicaciones.

VERDE . AMARILLO ROJO

Funcionamiento correcto. Conteo activo con incidencia Dispositivo no operativo.
de comunicaciones.

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION
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BLATTA D3D

PLATAFORMA CLOUD

Del cruce individual a la
ocupacion del recinto.

El concentrador unifica dispositivos, consolida balances y mantiene el contexto
operativo.

Aforo consolidado

Suma operativa de las zonas asociadas.

Balance por area

Agrupa accesos que afectan al mismo espacio.

CAMARA Punto de conteo

Aporta entradas y salidas de un carril.

BALANCE OPERATIVO

Ocupacion actual = ocupacion inicial + entradas - salidas
Los limites méximos pueden definirse por recinto y zona segun la operativa.

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION

CLOUD
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BLATTA D3D

INTERFAZ DE CONTROL

OPERACION

La misma referencia para todo el

equipo.

La aplicacion permite recorrer la jerarquia del sistema y comprobar aforo, limites y

estado.

Inico / Usuario Oprador

H Recintos
hZonas

®Cémaras

Liconcia do uso exclusivo para DIN1 SL.

PANEL PRINCIPAL

<& Zonas

Zona Aforo Actual
in1out 1
Planta alta y pasilio Onlon

Indicar aforo actual

Aforo actual

2in3outt
Pista

Indicar aforo actual

Aforo actual

ZONAS

CAPACIDADES OPERATIVAS

Blenverido, estas conectado como oporadorprice@entradas.o. on WAL Circo._Price @ Sall

Usuaro (

Aforo Méximo

500

indicar nuevo aforo méxil

Aforo méximo

Indicar nuevo aforo méxil

Aforo méximo

Bienvenido
OesTeT

Uttimo dato

2020/01/29 11:56:04

2020/01/29 12:08:59

B Recintos

Nombre

Girco Price

Pista, Planta alta y pasillo

RECINTOS

 Estado de camaras.
Vita
Pasilo Derecho
Pasilo zquierdo
Pista Central

Vomitoro Derecho

Vomitoro lzquierdo

CAMARAS

Estas conectado como Operador

Uttima actualizacién

2020/01/14 17:24:40

Aforo Actual Aforo méximo
0in0out0 1000
Indicar nuevo aforo méxil
Aforo méximo
Nombro/sN Zona N Zona oUT. Aforo actual
Aro: - 0UT)

Pasilo Derecho

Pasilo zquiordo

Pista Caniral

Vomitorio Derecho

Planta ata y pasilo

1971n200 0t 12

Planta ata y pasilo

19710209 0t 12

Pista
3moous
Pista Planta ata y pasilo
amoans 197 In209 0t 12
Pista Planta aa y pasilo
3moous 197 In200 112

Aor

14421022423 out 20981

indicar

actua

Aloro actual

1 474

851n1550 out 465

Funcionaminto

Acivada

Actvada

Actvada

Consulta de IN/OUT y aforo, porcentaje sobre el méximo, estado por dispositivo, acceso responsive y ajustes

autorizados.

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION



BLATTA D3D DATOS

EXPLOTACION DE DATOS

Historicos para revisar, comparar
y planificar.

La informacién se consulta por recinto, zona o cdmara y puede exportarse para
andlisis posterior.

RECINTO ZONA CAMARA

FILTROS SERIES EXPORTACION

Fecha y franja horaria. Aforo, entradas y salidas. Salida de datos a Excel.

El histérico convierte el conteo en una herramienta de revisidon operativa y planificacién.

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION



BLATTA D3D

IMPLANTACION

PUESTA EN MARCHA

Del plano del acceso a la

aceptacion.

La puesta en marcha verifica tanto la medida como la llegada y presentacion del

dato.

01
Planificar

Accesos, zonas, flujos y condicionantes.

03
Configurar

Lineas, sentidos, carriles y recortes.

05

Operar

02
Instalar

Montaje cenital, alimentacidn, red y proceso.

04
Validar

Pasos reales, estados, comunicaciones y
visualizacién.

Arranque, seguimiento e historicos.

Los valores publicados son referencias técnicas y no sustituyen el estudio de implantacion. En exterior debe
evitarse la luz solar directa y los componentes de proceso, red, alimentacion y respaldo se dimensionan por

proyecto.

BLATTA SOFT S.L. - blatta@blatta.com - +34 91 547 96 40

BORRADOR TECNICO - PARA VALIDACION
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